Agentes de Software

Ementa

Sistemas Multi-agentes, princípios gerais e aplicações. Introdução à resolução distribuída de problemas. Coordenação entre agentes. Cooperação, Colaboração e Negociação. Comunicação entre agentes. Arquiteturas de comunicação. Linguagens de comunicação e conteúdo. Protocolos de interação. Modelos e arquiteturas de agentes. Taxonomia de Agentes. Agentes Autônomos, reativos, deliberativos e adaptativos. 
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